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Tantargy neve: UAV/UAS rendszerek automatikus repullésszabalyozasa.

Tantargy célja: Megismertetni a hallgatokat az UAV/UAS rendszerek automatikus
repulésszabalyozasanak fontosabb kérdéseivel.

Tantargy elofeltétele (ha van): —

Tantargy tartalma, leirasa: UAV térbeli mozgasa. A térbeli mozgas
automatizalasa. Szoghelyzet-stabilizalas. Automatikus palyavezérlés.
Kismagassagu repulések automatizalasa. Repulésbiztonsagi kérdések megoldasa
a repulésszabalyoz6 rendszerekben. Veészhelyzetek detektalasa. Vészhelyzeti
algoritmusok, és vezérl6 logikak. Az UAV/UAS rendszerek stabilitasa, mindségi
jellemzéi, és azok mérése, tanusitasa.

Kotelez6 irodalom:

1. Prof. Dr. Szabolcsi, R. Piléta nélkuli Iégijarmivek automatikus
repulésszabdlyozé rendszerei: Rendszertervezés és rendszervizsgalat.
ISBN: 9789634491682. Budapest, Obudai Egyetem, 640 p, 2020.

2. Dr. Szabolcsi, R.: UAV/UAS rendszerek koncepcionalis és el6zetes
tervezése, vizsgalata. ISBN: 9789634491699. Budapest, Obudai Egyetem,
280 p., 2020.

3. Prof. Dr. Szabolcsi, R.: Automatikus repullésszabalyozé rendszerek.
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rendszerek. ISBN: 9789634491866. Budapest, Obudai Egyetem, 657 p.,
2021.
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A tantargy meghirdetést javaslom az alabbi kategoriaban®:

- Biztonsagtudomanyi alapozé tantargyak,
- Kutatasi témateriletet megalapozé tantargyak,

- Szabadon felvehetd tantargyak

Datum:

Doktori Iskola vezetéje
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SZAKMAI ONELETRAJZ

(tantargyi adatlap melléklete)

Név: Prof. Dr. habil. Szabolcsi Rébert

Szuletési datum: 1965. 09. 11.

Email cim: szabolcsi.robert@bgk.uni-obuda.hu

Telefonszam: +36/1/666-5349

Legmagasabb tudomanyos fokozata: PhD
e A tudomanyos fokozat tudomanyaga: kdzlekedéstudomanyok.
e A tudomanyos fokozat megszerzésének éve: 1997.

e A tudomanyos fokozatot add intézmény megnevezése: Budapesti
Muszaki Egyetem.

Habilitacio éve: 2001.

e A ,dr. habil.” cimet add intézmény megnevezése: Zrinyi Miklos
Nemzetvédelmi Egyetem.

Jelenlegi munkahely(ek)/beosztas(ok): OE BGK MEI MT.
Beosztas: egyetemi tanar

Kutatasi terllet: modern szabalyozasi rendszerek. Optimalis és robusztus
szabalyozasi rendszerek tervezése és vizsgalata. Kdzlekedésautomatikai kutatasok.
Automatikus repulésszabalyozd rendszerek tervezése. Pilota nélkili légijarmivek
elézetes, koncepcionalis tervezése. UAV automatikus repulésszabalyozasi. UAV
repulésbiztonsaga. Modern szabalyozasi rendszerek szamitdgépes tervezése.

Oktatasi és tudomanyos tevékenység: Rendszer és iranyitaselmélet, Control
Engineering, Alkalmazott villamossagtan, Valogatott fejezetek villamossagtanbdl;
Mérés, jelfeldolgozas, elektronika; Légi robotok automatikus repulésszabalyozasa.

Hazai és nemzetkdzi ismertség és elismertség: DSc szakmai bizottsagi tagsag: 1;
Habilitacios bizottsagi tagsag: 12; PhD szakmai bizottsag elndk: 2; PhD szakmai
bizottsagi tagsag: 25; nemzetkdzi konferenciaszervezés: 223; hazai
konferenciaszervezés: 52.
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Internetes hozzaférési link a teljes publikacios listahoz (mtmt):

https://m2.mtmt.hu/qui2/?type=authors&mode=browse&sel=10000752
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