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1. A kutatás előzményei 

Az oktatás digitalizációja az elmúlt évtizedekben jelentős 

figyelmet kapott, különösen a robotika és az adatkezelés 

területén. Az oktatási robotika innovatív eszközként jelent 

meg, amely támogatja az interaktív és együttműködő 

tanulást, és hozzájárulhat a tanulók motivációjának 

növeléséhez (Nagy et al. 2024). Az adatbázisok szerepe is 

kulcsfontosságú, mivel lehetővé teszik a tanulási 

környezetek személyre szabását, és segítik a tanulói 

teljesítmény mérését. Ezen eszközök alkalmazása 

lehetőséget biztosít a pedagógiai döntések adatvezérelt 

megközelítésére, ami a tanulási folyamatok hatékonyságát 

és eredményességét növeli (Nagy, 2009). A kutatás 

központi kérdése, hogy miként járulhatnak hozzá ezek a 

technológiák az oktatás minőségének javításához. 

A szociális robotika fejlődése új lehetőségeket teremtett a 

digitális társadalomban, különösen az oktatás területén. 

Az ember-robot interakció kutatása arra világított rá, hogy 

a szociális robotok képesek alkalmazkodni a tanulók 

igényeihez, és interaktív módon támogathatják a tanulási 

folyamatokat (Feng et al, 2022). Ezen technológiák egyre 
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inkább beépülnek a digitális tanulási környezetekbe 

(Farouk, 2022), lehetővé téve a tananyag testreszabását és 

a pedagógiai stratégiák hatékonyabb alkalmazását. 

Az adatbázisok szerepe a robotikai rendszerekben 

meghatározó, mivel biztosítják a szükséges információt a 

robotok tanulási és adaptációs folyamataihoz. Az 

oktatásban alkalmazott robotok számára az adatbázisok 

lehetővé teszik a tanulói teljesítmény nyomon követését, a 

tanítási stratégiák folyamatos finomhangolását, valamint a 

differenciált oktatás támogatását (Katona et al, 2017). 

Ugyanakkor ezen adatok kezelése és tárolása számos 

etikai és adatbiztonsági kihívást vet fel. 

A szociális robotok alkalmazási területei széles skálán 

mozognak, az egészségügyi és rehabilitációs 

felhasználástól kezdve az oktatásig és a digitális tanulási 

környezetekig. Az oktatásban a robotok nemcsak 

információközvetítő eszközként működnek, hanem aktív 

résztvevőként segítik a diákokat a problémamegoldó és 

kritikus gondolkodás fejlesztésében. Az idősgondozásban 

és a szociális segítő rendszerekben a robotok 
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támogathatják az önállóság megőrzését és az érzelmi 

jólétet, míg a munkakörnyezeti integráció területén az 

ember-robot együttműködés új lehetőségeket teremt a 

produktivitás és a munkahelyi hatékonyság növelésére 

(Bado, 2024). 

A biztonsági kihívások és védelmi stratégiák kiemelt 

jelentőséggel bírnak a szociális robotikában. A személyes 

adatok védelme, az adatbiztonság és az algoritmusok 

átláthatósága elengedhetetlen annak érdekében, hogy a 

robotok megbízhatóan és etikus módon működhessenek 

(Necz, 2022). 

Összegzésül elmondható, hogy a robotika és az 

adatkezelés együttes alkalmazása jelentős hatással lehet az 

oktatás jövőjére. A kutatásaim célja, hogy mélyrehatóan 

elemezze ezen technológiák integrációját, figyelembe 

véve a tanulói élmény és eredményesség növelését, 

valamint az etikai és adatbiztonsági szempontokat. 

1.1. Az edukációs robotika szerepe a szociális 

robotikában: helyzetkép és kihívások 
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Az edukációs robotika napjaink egyik legdinamikusabban 

fejlődő területe a szociális robotikán belül. Az edukációs 

robotika a szociális robotika egyik specifikus alkalmazási 

területe, amelyben a robotok interaktív tanulási 

segédeszközként jelennek meg (Abery, 2025). Az 

oktatásban alkalmazott robotok nem csupán információt 

közvetítenek, hanem interaktív, adaptív és játékos 

módszerekkel segítik a tanulási folyamatot. A szociális 

robotok olyan autonóm rendszerek, amelyek képesek 

felismerni az emberek arckifejezéseit, hangulatváltozásait, 

valamint verbális és nonverbális kommunikációval 

kapcsolatot teremteni velük (Szaszák et al, 2022). A 

szociális robotok képesek kommunikálni, együttműködni 

és reagálni az emberek érzelmeire és viselkedésére 

(Banaeian and Gilanlioglu, 2021). Ezek a tulajdonságok 

lehetővé teszik, hogy a robotokat hatékonyan integrálják a 

különböző oktatási környezetekbe. 

A szociális robotika és azon belül az edukációs robotika 

fejlődését az IKT-technológiák rohamos fejlődése, 

valamint a pedagógia folyamatos innovációs igénye 

inspirálja (Molnár, 2022). Az olyan robotok, mint a NAO 
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vagy a Pepper, a hagyományos tanulási módszereket 

kiegészítve interaktív eszközként jelennek meg az 

oktatásban. Képesek programozhatóan reagálni a tanulók 

által adott inputokra, visszacsatolást adni a teljesítésükről, 

és különféle oktatási forgatókönyveket megvalósítani. 

Ezek a robotok motivációs eszközként is szolgálnak, 

mivel a diákok szívesebben dolgoznak interaktív, játékos 

eszközökkel, mint a hagyományos tananyagokkal. Az 

edukációs robotika tehát a szociális robotok egyik 

legígéretesebb felhasználási módja, ahol a technológia és 

a pedagógia egyesül a hatékonyabb tanulás érdekében 

(Softbank Robotics, 2024). 

Helyzetkép az edukációs robotika területén 

Az edukációs robotok egyre népszerűbbek az oktatás 

minden szintjén, az óvodáktól az egyetemekig. A NAO 

robotot például már széles körben használják 

nyelvoktatásra, matematikai és természettudományos 

ismeretek elsajátítására, valamint autizmussal élő 

gyerekek fejlesztésére (Gardenghi, 2024). Az 

interaktivitás kulcsszerepet játszik ezeknek a 
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rendszereknek a hatékonyságában: a robotok képesek 

kölcsönhatásba lépni a tanulókkal, alkalmazkodni az 

egyéni igényeikhez, és rugalmasan alakítani a tananyagot. 

A mesterséges intelligenciával (MI) támogatott edukációs 

robotok képesek nagy mennyiségű adatok feldolgozására, 

amelyek segítségével differenciált oktatást biztosíthatnak. 

Az MI alapú robotok felismerhetik a tanuló erősségeit és 

gyengeségeit, majd ennek megfelelően igazíthatják az 

oktatási stratégiájukat. 

Kihívások és jövőbeli lehetőségek 

Annak ellenére, hogy az edukációs robotika jelentős 

előrelépéseket mutat, számos kihívással is szembesül. Az 

egyik legfontosabb probléma a költségek kérdése: az 

oktatási robotok és azok karbantartása jelentős anyagi 

ráfordítást igényel. További kihívást jelent a pedagógusok 

megfelelő képzése és a robotok integrálása a tantervbe. 

Sokan még mindig idegenkednek az ilyen technológiák 

alkalmazásától, vagy nem rendelkeznek a szükséges 

informatikai készségekkel. 
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A jövőben az edukációs robotikának számos ígéretes 

lehetősége van. Az MI továbbfejlesztésével a robotok még 

jobban alkalmazkodhatnak a tanulói igényekhez, 

miközben az adatelemzés segítségével pontos 

visszacsatolást nyújthatnak a pedagógusok számára (Li et 

al, 2009). Emellett a kiterjesztett valóság (AR) és a 

virtuális valóság (VR) technológiák kombinálása az 

oktatási robotokkal még magával ragadóbb és 

hatékonyabb tanulási élményt biztosíthat. 

Az edukációs robotika a szociális robotika egyik 

legígéretesebb alkalmazási területe, amely élénk 

innovációval és fejlődési lehetőségekkel bír. A megfelelő 

integrációval és pedagógiai stratégiákkal a robotok 

hatékony támogató eszközökké válhatnak a 21. századi 

oktatásban. 

1.2. Adatbázis-kezelés az oktatási folyamatokban 

1.2.1. Adatok szerepe az oktatásban 

Az adatvezérelt oktatás kulcsszerepet játszik a tanulói 

teljesítmény nyomon követésében, az oktatási tartalmak 

adaptálásában és a tanítási folyamat hatékonyságának 
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mérésében (Salza et al, 2019). Korszerű adatbázisok 

alkalmazásával lehetőség nyílik a tanulók fejlődésének 

folyamatos elemzésére, a pedagógiai stratégiák 

finomhangolására és a tanárok számára releváns 

visszajelzés biztosítására. A digitális eszközökkel 

támogatott oktatás lehetővé teszi az adatok folyamatos 

gyűjtését és elemzését, így személyre szabott tanulási utak 

kialakíthatók. 

A nagy adathalmazok kezelésére alkalmas adatfeldolgozó 

rendszerek segítenek abban, hogy a robotok képesek 

legyenek az interakciók során nyert információk alapján 

adaptálni a működésüket (Stewart, 2009). Ez lehetővé 

teszi a robotok folyamatos fejlődését és személyre szabott 

reakciók kialakítását, figyelembe véve a tanulók igényeit, 

viselkedését és fejlődési ütemét (Huang and Mutlu, 2014). 

A robotikai rendszerek folyamatosan növekvő adattömege 

nemcsak az oktatási, hanem más alkalmazási területeken 

is alapvető fontosságú. A fejlesztők és kutatók számára 

kihívást jelent a megfelelő infrastruktúra kialakítása, 

amely képes hatékonyan kezelni és feldolgozni ezt az 
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adatáradatot, miközben biztosítja a gyors és megbízható 

döntéshozatalt. A nagy adathalmazok integrációja így 

nemcsak az oktatás minőségét javíthatja, hanem a robotok 

alkalmazásainak általános hatékonyságát is növelheti 

(Suman, 2020). 

1.2.2. Szociális robotika és adatbázisok kapcsolata 

A szociális robotika és az adatbázisok integrációja egyre 

nagyobb jelentőséget kap az oktatásban és más társadalmi 

területeken. A robotikai rendszerek működéséhez 

elengedhetetlen az adatok strukturált kezelése, a 

mesterséges intelligencia alkalmazása a döntéshozatalban, 

valamint az adatbiztonsági és etikai szempontok 

figyelembevétele. Fontos a szociális robotok 

adatfeldolgozási mechanizmusait, az adatvédelem 

kihívásait, valamint a nagy adathalmazok integrációját is 

fókuszba helyezni (Andronie et al, 2023). 

1.2.3. Nagyméretű adathalmazok integrációja és 

kezelése a robotikai rendszerekben 
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A robotikai rendszerek fejlődésével párhuzamosan egyre 

nagyobb mennyiségű adat keletkezik, amelyeket 

hatékonyan kell tárolni, feldolgozni és elemezni a 

működés optimalizálása érdekében. A nagyméretű 

adathalmazok (big data) integrációja kulcsszerepet játszik 

a robotok tanulási folyamataiban, az interakciók 

finomhangolásában, valamint a környezeti változásokhoz 

való dinamikus alkalmazkodásban (Katona et al., 2019). 

A modern oktatási robotok, például a NAO humanoid 

robot, különösen intenzíven használnak adatokat a 

tanulókkal való interakció során. A szenzorok által 

gyűjtött információk – mint a videó-, hang-, giroszkóp- és 

érintésérzékelési adatok – időbélyeggel, helyi környezeti 

jellemzőkkel és a felhasználók reakcióival együtt kerülnek 

rögzítésre (Andronie et al., 2023). Emellett a tanulók 

reakcióideje, arckifejezései, érzelemfelismerési 

eredményei, beszédfelismerési mintázatai, 

mozgáskoordinációja, valamint teljesítménymutatói és 

visszajelzései is értékes adatforrásként szolgálnak (So & 

Lee, 2023). 
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Ezeket az adatokat központi adatbázisokban lehet tárolni 

és elemezni, amely lehetőséget biztosít személyre szabott 

oktatási stratégiák kialakítására, illetve a robotok 

mesterséges intelligenciával támogatott válaszadási 

képességeinek fejlesztésére. A valós idejű reakciók 

biztosítása érdekében a robotikai rendszerek gyakran 

alkalmaznak hibrid, ún. edge–cloud architektúrát. Ebben 

az adatfeldolgozás első szintje helyben (az edge-en) 

történik, míg az aggregált vagy anonim formában 

továbbított adatok felhőalapú tárolásban és további 

feldolgozásban részesülnek (Suman, 2020). 

A robotok által gyűjtött adatok szerkezete változatos lehet: 

strukturált (például parancslogok), félig strukturált (mint a 

JSON-formátumú környezeti leírások) vagy 

strukturálatlan (például videóstreamek). Az adatok 

biztonságos kezelése érdekében elengedhetetlen a 

megfelelő titkosítás, a hozzáférés-szabályozás, valamint a 

metaadat-kezelés összehangolt alkalmazása (Katona et al., 

2019; Nagy, 2024). Az ilyen adatintenzív környezetekben 

tehát nemcsak a hatékonyság, hanem az adatvédelem és a 

skálázhatóság is kritikus tervezési szemponttá válik. 
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1.2.4. Adatvédelem és adatbiztonsági mechanizmusok 

a robotikai rendszerekben 

Az adatkezelés biztonsága kiemelt fontosságú a robotikai 

rendszerekben, különösen az oktatási és egészségügyi 

alkalmazásokban. Az adatvédelem biztosítása érdekében 

titkosítási mechanizmusok, anonimizálási technikák és 

hozzáférés-kezelési szabályok alkalmazása szükséges. Az 

érzékeny személyes adatok védelme érdekében 

folyamatosan fejlesztik a robotok által használt 

adatbiztonsági protokollokat (Klein and Tóth, 2018). 

A NAO robot egyik leggyakrabban alkalmazott funkciója 

az arcfelismerés, amely biometrikus adatokat is tartalmaz, 

és így különösen érzékenynek minősül az adatvédelmi 

szabályozások – például a GDPR – szempontjából (Klein 

& Tóth, 2018). Az ilyen rendszerek bevezetésénél 

elengedhetetlen az előzetes adatvédelmi hatásvizsgálat, 

különösen oktatási vagy terápiás környezetben történő 

alkalmazás esetén (Necz, 2022). 

Az adatkezelési eljárás során a robot először lokálisan 

azonosítja az arcokat, majd egy arcfelismerő algoritmus 
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(pl. OpenCV-alapú vagy deep learning modell) 

segítségével azonosítja vagy kategorizálja azokat. Az így 

nyert adatok csak akkor tárolhatók vagy továbbíthatók, ha 

a felhasználó ehhez kifejezett hozzájárulását adta, vagy ha 

a jogalap más módon biztosított (pl. oktatási célból történő 

kutatás) (So & Lee, 2023). 

Fontos technológiai szempont, hogy a robot nem tárolhat 

biometrikus adatokat titkosítás nélkül. A gyakorlatban a 

fejlesztők AES-256 titkosítást alkalmaznak, illetve a robot 

operációs rendszerén belül ún. secure enclave-ben történik 

a tárolás (Gaudiello & Zibetti, 2016). Emellett a rendszer 

adminisztrátorai számára biztosítani kell a naplózott 

hozzáférések nyomon követhetőségét, valamint a 

jogosultsági szintek elkülönítését. 

1.2.5. Etikai szempontok: az adatok és a mesterséges 

intelligencia felelős felhasználása 

A mesterséges intelligencia és az adatbázisok használata 

során kiemelt figyelmet kell fordítani az etikai 

szempontokra (Necz, 2022). A szociális robotok 

adatkezelési mechanizmusainak tervezésekor biztosítani 
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kell az átláthatóságot, az adatok megbízhatóságát és az 

algoritmusok pártatlanságát (Cortes and Silva, 2008). Az 

adatgyűjtés és felhasználás során elengedhetetlen az 

érintettek tájékoztatása és beleegyezésük megszerzése. 

1.3. Az oktatás és szociális robotika különböző 

összefüggései 

A szociális robotika és az adatbázis-kezelési rendszerek 

integrálása lehetőséget ad arra, hogy az oktatás ne csupán 

technikai szinten, hanem pedagógiai szempontból is 

fejlődjön. Az oktatási robotok alkalmazása a tanteremben 

nemcsak egy új eszközt jelent, hanem új tanulási 

paradigmát is bevezet (Belpaeme et al, 2018), amelyben a 

technológia és a pedagógiai módszerek szoros kapcsolatba 

kerülnek. A robotok, mint interaktív tanulási eszközök 

(Benitti, 2012) nemcsak segítenek a tanulásban, hanem 

lehetőséget adnak a pedagógusok számára is arra, hogy 

valós időben követhessék a tanulók teljesítményét, 

adaptálják a tanulási anyagot és optimalizálják a tanítási 

módszereket. 
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A szociális robotok fejlesztése és alkalmazása az 

oktatásban olyan új kihívásokat is felvet, mint a 

pedagógusok és diákok közötti interakciók átalakulása, 

valamint az új technológiák és pedagógiai módszerek 

ötvözésének hatékonysága (Takács at al, 2016). A tanulás 

során felmerülő kérdésekre adott válaszok gyors és pontos 

biztosítása érdekében a robotoknak képeseknek kell 

lenniük az adatok elemzésére és döntéshozatalra a tanulói 

szükségletek alapján. 

Ezért az oktatási robotika kutatásának célja nemcsak a 

technológia folyamatos fejlesztése, hanem annak 

pedagógiai alkalmazhatóságának is az elemzése, annak 

érdekében, hogy a jövő oktatási rendszerei egyre inkább 

adaptálódjanak a digitális társadalom igényeihez (Reich-

Stiebert and Eyssel, 2015). 

1.4. Az Oktatásban alkalmazott szociális robotika 

fejlődésének trendjei 

A szociális robotika oktatásban való alkalmazása 

folyamatosan bővülő terület, amely az egyre fejlettebb 

technológiai megoldásoknak köszönhetően újabb 
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lehetőségeket kínál (Li et al, 2009). A jövőben várhatóan 

egyre nagyobb hangsúly kerül az ember-robot 

együttműködésre, ahol a robotok nemcsak kiegészítő 

eszközként, hanem aktív pedagógiai segítőként 

szerepelnek a tanulási folyamatban. 

A digitális kompetenciák fejlesztésében betöltött szerepük 

mellett a robotok a jövő oktatási rendszereiben az inkluzív 

oktatás szerves részévé válhatnak, különös figyelmet 

fordítva a különböző tanulási igényekhez való 

alkalmazkodásra. Az adatvezérelt pedagógiai 

döntéshozatal (Molnár, 2014) és a robotok által nyújtott 

személyre szabott tanulási élmény egyre inkább 

hozzájárulhat a tanulói eredmények javításához. 

Az oktatási robotika fejlődését az etikai és adatbiztonsági 

szempontok folyamatos figyelemmel kísérése kíséri. 

Mivel a robotok egyre nagyobb szerepet kapnak a 

személyes adatok kezelésében és a tanulók fejlődésének 

nyomon követésében (Gaudiello and Zibetti, 2016), 

elengedhetetlen, hogy a kutatások és fejlesztések az 

adatvédelem és a transzparens algoritmusok kérdéseit is 
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kezeljék. Az oktatási robotika fejlődésével párhuzamosan 

tehát az etikai normák és az adatkezelés biztonsága 

kulcsszerepet kell, hogy játsszon a jövő pedagógiai 

környezetében. 

2. Új tudományos eredmények 

A kutatásom az oktatási robotikát, és annak az 

adatbázisokkal való kapcsolatát vizsgálja, különös 

tekintettel az oktatási technológiák hatásának mérésére. 

Az alábbiakban bemutatott esettanulmányok és empirikus 

kutatások rávilágítanak a NAO robot alkalmazásának 

pedagógiai és technológiai aspektusaira, valamint az 

oktatási környezetben való integráció kihívásaira. 

Kapcsolódó esettanulmányok és kutatások 

NAO robot használata az oktatásban: Az interakció 

hatékonyságát elemző kutatások igazolják, hogy a 

szociális robotok képesek növelni a tanulók motivációját 

és elköteleződését. Különösen a projektalapú tanulási 

környezetben figyelhető meg a diákok aktívabb részvétele, 

amely az élményszerű tanulás egyik kulcseleme (Módné 
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Takács, 2022). Az empirikus vizsgálatok azt is mutatják, 

hogy a robotokkal való interakció elősegíti a 

kommunikációs készségek fejlődését és a 

problémamegoldó gondolkodás erősödését [1]. 

Tanári attitűdök és a robotika alkalmazása: A 

pedagógusok körében végzett kutatások alapján 

megállapítható, hogy a tanárok többsége pozitívan 

viszonyul az oktatási robotok bevezetéséhez. Ugyanakkor 

az eredmények rávilágítanak arra, hogy a sikeres 

implementációhoz elengedhetetlen a megfelelő technikai 

képzés és a folyamatos szakmai támogatás. Az oktatási 

robotok hatékony használata megköveteli az IKT-

kompetenciák fejlesztését, valamint az oktatási stratégiák 

adaptálását a robotok által kínált új lehetőségekhez [2]. 

Kihívások az oktatási robotika alkalmazásában 

Technológiai korlátok: Az oktatási robotok széles körű 

elterjedését akadályozhatják az üzemeltetési és fenntartási 

költségek, valamint a technológiai fejlettség szintje. Az 

eszközök magas ára és a karbantartási igények különösen 
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a kevésbé fejlett infrastruktúrával rendelkező oktatási 

intézmények számára jelenthetnek kihívást. 

Tantermi integráció nehézségei: Az oktatási robotok 

bevezetése különösen problematikus lehet az alacsony 

technológiai ellátottságú iskolákban. Az infrastruktúra 

hiányosságai, például a megfelelő hálózati kapcsolat vagy 

az interaktív eszközök korlátozott elérhetősége, 

csökkenthetik a robotok hatékony alkalmazhatóságát. E 

kihívások kezelése célzott fejlesztési programokkal és 

támogató szakmai hálózatok kiépítésével valósítható meg. 

A fenti eredmények alátámasztják, hogy az oktatási 

robotika és a hozzá kapcsolódó adatbázisok, valamint 

tanulási analitikai megoldások integrációja jelentős 

hatással lehet az oktatási folyamatok hatékonyságára. A 

további kutatások célja az oktatási technológiák hatásának 

mérési módszertanának finomítása és az oktatási 

környezethez való alkalmazkodás optimalizálása. 

Az alábbi tézisek az oktatási robotika, az adatbázisok és a 

tanulási analitika kapcsolatának vizsgálatára vonatkoznak 

mérve az oktatási technológiák hatását. 
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1. TÉZIS Tanulási analitika és oktatási robotok 

integrációja [2], [5], [7], [8], [12], [15], [16], [22], [23]. 

Az oktatási robotok által gyűjtött tanulói adatok tanulási 

analitikával történő feldolgozása jelentős mértékben 

növeli a tanulói teljesítményt és az egyéni tanulási igények 

kielégítésének hatékonyságát.  

2. TÉZIS IoT eszközök és adatbiztonság az 

oktatásban [1], [3],[4], [5], [13], [16], [21]. 

Az oktatási robotikában használt IoT eszközök 

adatbiztonsági protokolljainak fejlesztése nagymértékben 

hozzájárul a tanulói adatok védelméhez és az oktatási 

folyamatba vetett bizalom növeléséhez.  

3. TÉZIS Oktatási robotok és soft skillek 

fejlesztése [1], [2], [3], [4], [6], [7], [8], [11], [17], [19]. 

Az oktatási robotokkal való interakció jelentős mértékben 

hozzájárulhat a tanulók kommunikációs készségeinek, 

problémamegoldó képességének és kritikus 

gondolkodásának fejlesztéséhez. 
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4. TÉZIS Robotok, tanulási stratégiák és 

teljesítmény [1], [4], [6], [7], [8], [9], [10], [13], [14], 

[18], [19], [20]. 

Az interaktív robotikával támogatott tanulási környezetek 

nagymértékben elősegítik az önszabályozó tanulási 

stratégiák kialakulását és azok fejlesztését. 

3. A kutatás és a bemutatott eredmények 

hatása, visszhangja 

3.1. Publikációs eredmények és hivatkozások 

Kutatásaimat és azok eredményeit folyóiratcikkekben és 

könyvfejezetekben, valamint hazai és nemzetközi 

konferenciákon mutattam be és publikáltam. 

Jelenleg (2025.03.23.) 71 db közleményem szerepel a 

Magyar Tudományos Művek Tárában, melyek közül 45 

db a PhD fokozatszerzés (2014) óta jelent meg. 

Az írásokra, melyeknek szerzője vagy szerzőtársa voltam 

82 független hivatkozás érkezett, melyek közül 11db 

WOS-os, 32db Scopusos. Hirsh indexem 6 (függő 

hivatkozással 7). 
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A habilitációs tézisfüzetben kiválasztott tudományos 

közleményeim közül 4 db Q2-es és 1db Q4-es SCImago 

értékkel rendelkezik. 

Projektekben való részvétel 

A habilitációs tézisfüzetben bemutatott új tudományos 

eredményekhez kapcsolódóan az alábbi projektben vettem 

részt: 

1. STEM Kiválósági Program, Nemzeti Tehetség 

Program, NTP_STEM_24_0011 (Budapest, 2025.) 

2. ”Gyakorlatorientált képzésfejlesztés az Óbudai 

Egyetemen az Ipar 4.0 jegyében című” projekt, RRF-

2.1.2-21-2022-00019 (Budapest, 2025.) 

3. Distance Learning Made Easy: A Comprehensive 

Approach to Open Educational Resources for 

Distance Learning Enhancement, 2023-1-HU01-

KA220-ADU-000165456, Gábor Dénes Egyetem, 

Magyarország, (Budapest, 2023 – jelenleg)  

4. Szakmai fejlesztő, Digitális kultúra terület, A digitális 

országos kompetenciamérés digitális kultúra mérési 

területének tartalmi kerete, Oktatási Hivatal, 

https://nemzetitehetsegprogram.hu/program/stem-akademia
https://nemzetitehetsegprogram.hu/program/stem-akademia
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Köznevelési Programok Főosztálya, Köznevelési 

Mérés Értékelési Osztály (Budapest, 2024- jelenleg) 

5. Tanítsunk Magyarországért Program, GFA-KA—

KIM-21/2022, Óbudai Egyetem, Magyarország, 

(Budapest, 2024- jelenleg) 

6. V4 Educational Academis Portal for Integrating IT 

into Education (V4- Eduport) ICS-35.240.90 – IT 

application in education, Visegrad Fund 2022-2023 

7. Robotprogramozás oktatás Lego robotokkal, oktatási 

projekt, Kaposvári Egyetem és Tamási Béri Balogh 

Ádám Katolikus Gimnázium, NTP-MTTD-18-0191, 

(Kaposvár, 2018/19)  

8. Műszaki fejlesztés, tesztelés, dokumentálás HDES 

High Definition Engineering Services, GINOP-217-

15-2016-00776, K+F ágazat (Budapest, 2018-2019)  

9. Üzleti informatika, Adatbáziskezelés, Esettanulmány 

és projektfeladat-gyűjtemény és szintetizáló 

tananyagok elkészítése a kapcsolódó tematikákkal, 

EFOP-3.5.1-16-2017-00005, Kaposvári Egyetem 

(Kaposvár, 2017-2018)  

10. Web-programozás II. „A gépészeti és informatikai 

ágazatok duális és moduláris képzéseinek kialakítása 
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a Pécsi Tudományegyetemen” tananyagfejlesztési 

projekt, TÁMOP-4.1.1.F-14/1/KONV-2015-0009 

azonosító számú, Pécsi Tudományegyetem (Pécs, 

2016)  

11. Web-programozás I. „A gépészeti és informatikai 

ágazatok duális és moduláris képzéseinek kialakítása 

a Pécsi Tudományegyetemen” tananyagfejlesztési 

projekt, TÁMOP-4.1.1.F-14/1/KONV-2015-0009 

azonosító számú, Pécsi Tudományegyetem (Pécs, 

2015) 

12. Komplex megközelítésű digitális tananyagfejlesztés a 

közgazdaságtudományi képzési terület turizmus alap- 

és mesterszakjaihoz, TÁMOP-4.1.2-08/1/A-2009-

0051 Pécsi tudományegyetem (Pécs, 2011) 

4. Irodalmi hivatkozások listája 

A tézisfüzet minden szakaszában releváns 

szakirodalmakra és korábbi kutatásokra alapoz, beleértve 
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felsőoktatási innovációkat. 
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